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ｔｏｕｃｈａｎｄｒｅｌｅａｓｅａｎｇｌｅｓｏｆｔｈｅｆｅｔｌｏｃｋｊｏｉｎｔｆｏｒｌａｍｅｎｅｓｓｄｅｔｅｃｔｉｏｎｉｎ

ｄａｉｒｙｃａｔｔｌｅｕｓｉｎｇｖｉｓｉｏｎｔｅｃｈｎｉｑｕｅｓ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌｏｆｄａｉｒｙｓｃｉｅｎｃｅ，２０１２，９５
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［１９］ＴＥＬＥＺＨＥＮＫＯＥ，ＢＥＲＧＳＴＥＮＣ．Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅｏｆｆｌｏｏｒｔｙｐｅｏｎｔｈｅｌｏｃｏｍｏ
ｔｉｏｎｏｆｄａｉｒｙｃｏｗｓ［Ｊ］．Ａｐｐｌｉｅｄａｎｉｍａｌｂｅｈａｖｉｏｕｒｓｃｉｅｎｃｅ，２００５，９３（３／４）：
１８３－１９７．

［２０］ＲＡＪＫＯＮＤＡＷＡＲＰＧ，ＬＩＵＭ，ＤＹＥＲＲＭ，ｅｔａｌ．Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｍｏｄｅｌｓ
ｔｏｉｄｅｎｔｉｆｙｌａｍｅｃｏｗｓｂａｓｅｄｏｎｇａｉｔａｎｄｌｅｓｉｏｎｓｃｏｒｅｓ，ａｎｄｌｉｍｂｍｏｖｅｍｅｎｔ
ｖａｒｉａｂｌｅｓ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌｏｆｄａｉｒｙｓｃｉｅｎｃｅ，２００６，８９（１１）：４２６７－４２７５．

［２１］ＷＡＬＫＥＲＡＭ，ＰＦＡＵＴ，ＣＨＡＮＮＯＮＡ，ｅｔａｌ．Ａｓｓｅｓｓｍｅｎｔｏｆｄａｉｒｙｃｏｗｌｏ
ｃｏｍｏｔｉｏｎｉｎａｃｏｍｍｅｒｃｉａｌｆａｒｍｓｅｔｔｉｎｇ：Ｔｈｅｅｆｆｅｃｔｓｏｆｗａｌｋｉｎｇｓｐｅｅｄｏｎ
ｇｒｏｕｎｄｒｅａｃｔｉｏｎｆｏｒｃｅｓａｎｄｔｅｍｐｏｒａｌａｎｄｌｉｎｅａｒｓｔｒｉｄｅｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ［Ｊ］．
Ｒｅｓｅａｒｃｈｉｎｖｅｔｅｒｉｎａｒｙｓｃｉｅｎｃｅ，２００９，８８（１）：１７９－１８７．

［２２］ＭＡＥＲＴＥＮＳＷ，ＶＡＮＧＥＹＴＥＪ，ＢＡＥＲＴＪ，ｅｔａｌ．Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆａｒｅａｌ
ｔｉｍｅｃｏｗｇａｉｔｔｒａｃｋｉｎｇａｎｄａｎａｌｙｓｉｎｇｔｏｏｌｔｏａｓｓｅｓｓｌａｍｅｎｅｓｓｕｓｉｎｇａｐｒｅｓ
ｓｕｒｅｓｅｎｓｉｔｉｖｅｗａｌｋｗａｙ：ＴｈｅＧＡＩＴＷＩＳＥｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．ＢｉｏＳｙｓｔｅｍｓＥｎｇｉ
ｎｅｅｒｉｎｇ，２０１１，１１０（１）：２９－３９．

［２３］ＳＫＪＴＨＦ，ＴＨＯＲＵＰＶＭ，ＤＯＮＡＳＣＩＭＥＮＴＯＯＦ，ｅｔａｌ．Ｃｏｍｐｕｔｅｒｉｚｅｄ
ｉｄｅｎｔｉｆｉｃａｔｉｏｎａｎｄｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎｏｆｓｔａｎｃｅｐｈａｓｅｓａｓｍａｄｅｂｙｆｒｏｎｔｏｒｈｉｎｄ
ｆｅｅｔｏｆｗａｌｋｉｎｇｃｏｗｓｂａｓｅｄｏｎ３ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｇｒｏｕｎｄｒｅａｃｔｉｏｎｆｏｒｃｅｓ［Ｊ］．
Ｃｏｍｐｕｔｅｒｓａｎｄｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓｉｎａｇｒｉｃｕｌｔｕｒｅ，２０１３，９０：７－１３．

［２４］ＶＡＮＮＵＦＦＥＬＡ，ＶＡＮＧＥＹＴＥＪ，ＭＥＲＴＥＮＳＫＣ，ｅｔａｌ．Ｅｘｐｌｏｒａｔｉｏｎｏｆ
ｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｖａｒｉａｔｉｏｎｏｆｇａｉｔｖａｒｉａｂｌｅｓｆｏｒｅａｒｌｙｌａｍｅｎｅｓｓｄｅｔｅｃｔｉｏｎｉｎ
ｃａｔｔｌｅｕｓｉｎｇｔｈｅＧＡＩＴＷＩＳＥ［Ｊ］．Ｌｉｖｅｓｔｏｃｋｓｃｉｅｎｃｅ，２０１３，１５６（１／２／３）：８８
－９５．

［２５］ＲＡＪＫＯＮＤＡＷＡＲＰＧ，ＴＡＳＣＨＵ，ＬＥＦＣＯＵＲＴＡＭ，ｅｔａｌ．Ａｓｙｓｔｅｍｆｏｒｉ
ｄｅｎｔｉｆｙｉｎｇｌａｍｅｎｅｓｓｉｎｄａｉｒｙｃａｔｔｌｅ［Ｊ］．ＡｐｐｌＥｎｇＡｇｒｉｃ，２００２，１８：８７－９６．

［２６］ＰＬＵＫＡ，ＯＰＳＯＭＥＲＧ，ＶＡＮＷＥＹＥＮＢＥＲＧＳ，ｅｔａｌ．Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆａｒｅ
ａｌｔｉｍｅｃｏｗｇａｉｔｔｒａｃｋｉｎｇａｎｄａｎａｌｙｓｉｎｇｔｏｏｌｔｏａｓｓｅｓｓｌａｍｅｎｅｓｓｕｓｉｎｇａ
ｐｒｅｓｓｕｒｅｓｅｎｓｉｔｉｖｅｗａｌｋｗａｙ：ｔｈｅＧＡＩＴＷＩＳＥｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．ＢｉｏｓｙｓｔＥｎｇ，２０１１，
１１０：２９－３９．

［２７］
¢y<

，
Ñ�

，
zÆÒ

．
ëÓÔôQªÕÿ!C�4Ö�-J

［Ｊ］．
É

×Øöüý

，２０１０，２６（１３）：２２６－２２８．
［２８］

ÑÙÚ

，
Û�û

，
�zÈ

，
�

．
/!,�Ö�ÊË./

［Ｊ］．
F«�`E

Ü2\Ý

，２００６，１０（１２）：８５５－８５７．

７１４３
ë

３４
ì

　　　　　　　　　　　　　　　　
$*+í

　
¤�ABvC�2<01J»j�:ml


